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Descripcio

Compta amb equips per a la programacid d’aplicacions
d’ambit industrial, de sistemes encastats i de robotica mobil
amb la possibilitat d’interconnexié mitjancant xarxes de
comunicacions industrials.
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Equipament

12 x Ordinador: Ordinadors de sobretaula amb sistema
operatiu Windows/Linux

2 x Robotino: Robot mobil (FESTO) programable en
Linux/QNX/Matlab

1 x Sistema Encastat: PC encastat amb modul d’adquisicio,
programable en QNX.

1 x Maqueta motor: Maqueta consistent amb un motor c.c.
amb encoder i tacodinamo.

2 x PLC: Omron NX1P2-1040DT1.

2 x maqueta semafors: Plafons que simulen 3 cruilles amb 1
semafor de vianants i 1 de cotxes cadascuna.

2 x camera ethernet : Node camera de xarxa.

Sonda de temperatura: Node sensor de temperatura
accessible via TCP/IP i Modbus o HTTP.

10 x micro ordinador: Raspberry Pi.

10 x fonts alimentacid i cables associats: Raspberry Pi.



Més informacio:
utgct.upc.edu/ca/ASTLab

Informatica
industrial

Dades d’Interes

Ubicacio: Edifici TR11, Planta 1, Porta 106
Us del laboratori: Docéncia, Recerca i Assaigs (TFE)
Superficie: 56,64 m?2
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